Verlag: Verlag filr Standardisierung — Bezug: staMM. 7010 Leipzig, Postfach 1068

(418) Lizenz-Nr. 785 — 316/82 ST 936

DK 681.84.087.7: 001.11. Fachbereichstandard September 1081

: z e

Deutsche Elekirische Informationstechnik TGL
Demokratische Stereofonie 200-0055
lik Begriffe
Repub - - Gruppe 13700
DrerTpuuecKas TOXHUKA nntbdpuanﬁﬁ Electrical Information Technics
Crepeodonnsa * Stereophony
IlonaTnsa Definitions

Deskriptoren: Stereofonie, Begriff

Inhaltsverzeichnis :

Allgemeine Begriffe

Aufnahme- und Wiedergabetechnik
Stereo-Signial

MeBgré8en und Parameter

Gerite und Einrichtungen

Begriffe fiir subjektive Bewertung

Begriffe der stereofonen Rundfunkiibertragung
Begriffe der stereofonen Tonspeichertechnik

QOISO O e D e

1. Allgemeine Begriffe
1.1. Stereofonie, Adj. stereofon

Verahren zur mehrkanaligen Schallaufnahme, Tonsignalbearbeitung und Ubertragung sowie Schallwieder-
gabe, gekennzeichnet insbesondere durch die Ubermittlung von Richtungsinformationen (1.13.). Fehlt bei
Geriten und Einrichtungen, die nach diesem Verfahren arbeiten und deshalb durch den Vorsatz ,Stereo-"
oder den Zusatz , stereofon" niher bezeichnet werden, ein Hinweis auf die Anzahl der Kanile, handelt es

sich um zweikanalige Geréte und Einrichtungen.
1.2. Stereo-Ambiofonie

Verfahren der Stereofonie (1.1.), gekennzeichnet durdx die zusétzliche Ubemittlung von Informationen zum
Zwecke der Nachbildung der Ambienz (6.5.) des natiirlichen oder fiktiven Ursprungsraumes im Wiedergabe-

raum.

13. Intensitétsstereofonie

Verfahren der Stereofonie (1.1.), bei dem die Richtungsinformation (1.13.) vorwiegend durch Intensitts-

unterschiede zwischen den Stereo-Signalen (3.) ibermittelt wird.
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14. Laufzeitstereofonie

Verfahren der Stereofonie (1.1.), bei dem die Richtungs-
information (1.13.) vorwiegend durch Zeitunterschiede
zwischen den Stereo-Signalen (3.) ibermittelt wird.

1.5. Raumbezogene Stereofonie

Ubertragungsverfahren der Stereofonie (1.1.), bei dem die
Schallwiedergabe im Wiedergaberaum mittels zweier oder
mehrerer Lautsprecher mit Schallfiihrung’) erfolgt, so daB
die Lage des Horereignisses auf den Wiedergabera
bezogen ist. :

1.6. Kopfbezogene Stereofonie

Zweikanaliges Verfahren der Stereofonie (1.1.), bei dem
zur Schallaufnahme eine die Richtwirkungseigenschaften
des menschlichen Gehérs nachbildende, spezielle Mikro-
fonkombination (z. B. Kunstkopf) verwendet wird und die
Schallwiedergabe vorzugsweise iiber Kopthorer erfolgt,
so daB die Lage des Horereignisses auf den Kopf des
Zuhorers bezogen ist.

1.7. Pseudostereofonie

Mehrkanaliges Verfahren zur Tonsignalbearbeitung und/
oder Schallwiedergabe, bei dem die entsprechenden Sig-
nale aus einem monofonen Tonsignal abgeleitet werden.

1.8. Quadrofonie, Adj. quadrofon
Verfahren der Stereofonie (1.1.), bei dem zur Aufnahme

und Wiedergabe von Schallereignissen vier Kanile be-
nutzt werden.

1.9. Matrix-Quadrofonie

Verfahren der Quadrofonie (1.8.), bei dem zur Ubertragung
oder Speicherung quadrofoner Tonsignale eine geeignete,
im allgemeinen lineare Verkniipfung (Matrizierung) dieser
Signale erfolgt.

1.10. Pseudoquadrofonie

Wiedergabeverfahren, bei dem aus einem zweikanaligen
Stereo-Signal (3.) die ambiente Information (6.5.) selektiert
und zusatzlich zu den Stereo-Signalen iiber zwei zusitz-
liche Lautsprecher abgestrahlt wird.

1.11. Stereofoner Horrundfunk

Hochirequente Ubertragung von Stereo-Tonsignalen, bei
der die technische Kompatibilitat (1.12.) zum monofonen
Tonsignal gewéhrleistet ist.

1.12. Kompatibilitit

Allgemein: Vereinbarkeit, Vertraglichkeit

In der Stereofonie: Kompatibilitét liegt vor, wenn aus den
Stereo-Signalen (3.) bei Wiedergabe tiber ein monofones
System ein fechnisch und kiinstlerisch vollwertiges Mono-
Signal entsteht.

1.13. Richtungsinformation

Teilinformation eines Schallereignisses (1.14.), die bei der
Wiedergabe die Lage einer oder mehrerer fiktiver Schall-

') Lautsprecher mit Schallfiihrung gema8 TGL 31723/02, im
folgenden kurz ,Lautsprecher" genannt.

quellen z. B. durch akustische oder elektrische Intensitits-
und/oder Laufzeitunterschiede zwischen den Stereo-Sig-
nalen (3.) bestimmt,

1.14. Schallereignis

Physikalisch-akustischer Vorgang, der raumlich, zeitlich
und eigenschaftlich durch physikalische Parameter, wie
z.B. Schallfeldgré8en, Schallquellenentfernung, Frequenz-
spektrum usw., bestimmt ist und objektiv, d. h. unabhingig
von subjektiven Wahmehmungen, existiert.

1.15. Horereignis
Subjektiv wahrgenommenes Schallereignis (1.14.), das
raumlich, zeitlich und eigenschaftlich durch subjektive

Parameter, wie z. B. Klangfarbe, Durchsichtigkeit, Raum-
eindruck usw., beschrieben werden kann.

2. Aufnahme- und Wiedergabetechnik

2.1. Achsenwinkel

Winkel zwischen den Bezugsachsen zweier Schallemp-
fanger eines Stereo-Mikrofonsystems (5.1.) oder zweier
Lautsprecher eines Stereo-Wiedergabesystems.

22. Richtungsbeeinflussung

Elektrische Beeinflussung der Stereo-Signale (3.) zum
Zwecke einer Anderung der Abbildungsbreite (6.1.) oder
der Richtungsverteilung (6.11.) eines stereofon wieder-
zugebenden Schallereignisses.

23. Stereo-Kanal

Ubertragungskanal fiir jeweils ein Stereo-Signal (3.1.). Bei
Zweikanalstereofonie gilt folgende Zuordnung:
a) Symmetrisches System
Kanal 1: A- bzw. X-Signal (3.2)
Kanal 2: B- bzw. Y-Signal (3.3.)
b) Unsymmetrisches System
Kanal 1: M-SSignal (3.5.)
Kanal 2: S-Signal (3.6.)

24. Stereo-Umsetzung

Bildung von Summen- und Differenzsignalen aus zwei
oder mehreren Stereo-Signalen (3.).
Bei Zweikanalstereofonie ist folgende Zuordnung fest-
gelegt:
A+4+B bzw. X+Y=p M (Summensignal)
A —B bzw. X—Y=p:.S. (Differenzsignal)
M+S = q:A bzw. q-X
M—S = q:B bzw. q:'Y,
wobei p und q jeweils festgelegte Proportionalititstak-
toren sind.

25. Basis

Verbindungslinien zwischen zwei zur Aufmahme von
Stereo-Signalen (3.) getrennt angeordneten Mikrofonen
bei Laufzeitstereofonie (1.4.) oder zwischen zwei zur
Wiedergabe von Stereo-Signalen (3.) angeordneten Laut-
sprechem.
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2.6. Basisbreite

Abstand zwischen den auf der Basis (2.5.) angeordneten
Mikrofonen oder Lautsprechem.

2.7. Uberbasis

Angenommene Verlingerungslinie beiderseitig iiber die
Basis (2.5.) hinaus. '

' 28. Basiswinkel

Winkel zwischen den (gedachten) Verbindungslinien, die
einen auf der Mittelsenkrechten der Lautsprecherbasis
befindlichen Zuhérer mit den Endpunkten der Basis ver-
binden.

2.9. Horabstand
Abstand eines Zuhorers von der Basis (2.5.)

2.10. Stereo-Horflache

Beiderseitig der Mittelsenkrechten der Lautsprecherbasis
befindliche Fliche, innerhalb der eine hinreichend gute
Mittenlokalisation (6.10.) méglich ist.

3. Stereo-Signale

3.1. Stereo-Signal

Signal eines Kanales in einem Ubertragungssystem fir
Stereofonie, das in Verbindung mit weiteren zugeordneten
Stereo-Signalen die fiir die Erzeugung eines stereofonen
Horereignisses notwendigen Informationen enthilt.

3.2. A-Signal (bei der studiotechnischen Ton-
signalbearbeitung auch als X-Signal
bezeichnet) '

Signal in einem zweikanaligen Stereo-Ubertragungssystem,
das die Information fiir den - vom Zuhorer aus gesehen -
linken Lautsprecher enthilt. Es kann bei Stereo-Umsetzung
(2.4.) durch Addition der beiden unsymmetrischen Signale
M 3.5.) und S (3.6.) gebildet werden.

3.3. B-Signal (bei der studiotechnischen Ton-
signalbearbeitung auch als Y-Signal
bezeichnet)

Signal in einem zweikanaligen Stereo-Ubertragungssystem,
das die Information fiir den - vom Zuhorer aus gesehen -
rechten Lautsprecher enthilt. Es kann bei Stereo-Umsetzung
(2.4.) durch Subtraktion der beiden unsymmetrischen Sig-
nale M (3.5.) und'S (3.6.) gebildet werden.

34. LV-Signal (bzw. RV-, LH- und RH-Signal)

Signal in einem vierkanaligen Stereo-Ubertragungssystem,
das die Information fiir den - vom Zuhorer aus gesehen -
linken vorderen Lautsprecher enthalt. Entsprechend ist das
RV-Signal dem rechten vorderen, das LH-Signal dem linken
hinteren und das RH-Signal dem rechten hinteren Laut-
sprecher zugeordnet.

3.5. M-Signal (Summensignal)

Signal in einem Stereo-Ubertragungssystem, das die rich-
tungsunabhingige Bezugsinformation enthdlt und bei
Kompatibilitat (1.12.) dem monofonen Signal entspricht.

Es kann bei Stereo-Umsetzung (2.4.) durch Addition der
stereofonen Signale (A + B bei Zweikanal-Stereofonie so-
wie LV + LH + RV + RH bei Vierkanal-Stereofonie) ge-
bildet werden.

3.0. S-Signal (Differenzsignal)

Signal in einem Stereo-Ubertragungssystem, das die rich-
tungsabhiéngige Information enthélt. Es kann bei Stereo-
Umsetzung (2.4., durch Subtraktion der stereofonen Sig-
nale [A — B bei Zweikanal-Stereofonie sowie LV + LH —
(RV + RH) bei der Vierkanal-Stereofonie] gebildet werden.

4. MeBgroBen und Parameter

Die Definitionen folgender Begriffe gelten fir den Fall
gleichzeitiger Einspeisung gleicher Signale in zugeordnete
Stereo-Kanaile:

4.1. Pegeldifferenz

Differenz der Absolutpegel der Signale an gleichen Punk-
ten einander zugeordneter Stereo-Kanile (2.3.).

4.2. Phasendifferenz

Zeitlicher Unterschied der Signale an gleichen Punkten
einander zugeordneter Stereo-Kanale (2.3.).

4.3. Phasenvertauschung

Zustand in einem Stereo-Ubertragungssystem, bei dem die
Polaritat des Signals in einem Stereo-Kanal (2.3.) entgegen-
gesetzt ist zur Polaritat des gleichen Signals am gleichen
Punkt in einem anderen Stereo-Kanal (2.3.).

44. Phasenwechsel

Absichtliche Anderung der Polaritit des Signals in einem *
Stereo-Kanal (2.3.).

45. Seitenvertauschung

Zustand in einem Stereo-Ubertragungssystem, bei dem
die festgelegte Seitenzuordnung, z. B. Links-Rechts, ver-
tauscht ist. -

4.6. Seitenwechsel

Absichtliche Anderung der festgelegten Seitenzuordnung
zwischen zwei oder mehreren Stereo-Signalen (3.).

4.7. Ubersprechen

Vorgang, bei dem unbeabsichtigt Signale von einem
Stereo-Kanal (2.3.) in andere Stéreo-Kanile iibertragen
werden.

4.8. UbersprechdimpfungsmaB
MaB fiir die GréBe des Ubersprechens (4.7.), definiert als
logarithmisches Verhaltnis eines das Ubersprechen er-

zeugenden Signals in einem Stereokanal (2.3.) zum Gber-
gesprochenen Signal in dem anderen Stereokanal.

49. Ubersprechtrennungsmab

MabB fiir die Gré8e der Trennung zwischen dem Nutzsignal
und dem iibersprochenen Signal in einem Stereokanal
(2.3.), definiert als logarithmisches Verhéltnis zwischen -
diesen Signalen.
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5. Gerite und Einrichtungen

9.1. Stereo-Mikrofon

Mikrofon-Kombination, die aus mehreren Schallemp-
fangern besteht, deren Ubertragungseigenschaften in ge-
eigneter Weise aufeinander abgestimmt sind.

5.2. Koinzidenz-Mikrofon

Stereo-Mikrofon (5.1,) fir Intensitatsstereofonie (1.3.), das
zwei eng beieinander angeordnete Schallempfinger als
konstruktive Einheit enthalt.

53. M/S-Mikrofon

Koinzidenz-Mikrofon (5.2.) mit einem Achsenwinkel (2.1.)
von 90°, wobei der Schallempfanger fiir das S-Signal (3.6.)
eine achtférmige Richtcharakteristik, der Schallempfénger
fiir das M-Signal (3.5.) eine kugel- oder nierenférmige
Richtcharakteristik besitzt.

54. X/Y-Mikrofon

Koinzidenz-Mikrofon (5.2.) mit einem zwischen 0 und 180°
einstellbaren Achsenwinkel (2.1.), dessen beide Schall-
empfanger gleiche Ubertragungseigenschaften besitzen.

5.5. Stereo-Pegeisteller

Mehrkanalige Einrichtung mit mechanischer oder steu-
erungstechnischer Kopplung der Stellglieder zur Beein-
flussung der Pegel zugeordneter Stereo-Signale (3.).

5.6. Richtungssteller

Einrichtung zur elektrischen Beeinflussung der Stereo-
Signale (3.) zum Zweck einer Anderung der Richtungs-
verteilung (6.11.) und/oder der Abbildungsbreite (6.1.)
eines stereofonen Horereignisses.

57. Stereo-Umsetzer
Schaltungsanordnung zur Stereo-Umsetzung (2.4.).

5.8. Stereo-Sichtgerit

Kontrollgerét mit oszillographischer Anzeige der Richtungs-
information (1.13.) sowie von Pegel- {4.1.) und Phasen-
differenzen (4.2.) zwischen Stereo-Signalen (3.).

5.9. Stereo-Nachhalleinrichtung

Einrichtung zur kiinstlichen Erzeugung von mehreren,
weitgehend inkohérenten Nachhallsignalen aus einem
oder mehreren Eingangssignalen.

5.10. Balanceeinsteller

Elektrische Stellvorrichtung cur Beeinflyssung der Pegel-
differenz (4.1.) zwischen den Stereo-Wiedergabekanilen.

6. Begriffe fiir subjektive Bewertung

6.1. Abbildungsbreite

Empfundene Breite eines Horereignis<es. Die Abbildungs-
breite bei stereofoner Wiedergabe kann gréB8er oder kleiner
als die dabei vorliegende Basisbreite (2.6.) sein.

6.2. Horwinkel

Winkel, unter dem ein Zuhoérer im Wiedergaberaum das
Horereignis wahrnimmt.

6.3. Stereofone Auflosung

Lokalisierbarkeit von fiktiven Schallquellen eines stereo-
fonen Horereignisses. \

64. Akustische Atmosphire=- @%w/’w’l /) cw!iqlo.«
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Emphndun : “Fich mit der Schallquelle in einem Raum zu'’

befinden bzw. in ein mehrdimensionales Schallereignis

einbezogen zu sem ( L(M,} A,mw%

6.5. Ambienz (Buke JA/ QMWA

Akustische Atmosphare (6.4.), gekennzeichnet durch die
den Zuhorer beim natiirlichen Héren umgebende Infor-
mation aus dem indirekten, diffusen Schallfeld und/oder
kinstlich erzeugte Umgebungsinformation (-ambiente In-
formationen-).

6.6. Richtungsgleichgewicht

Ausgewogenheit der ortlichen (und zeitlichen) Verteilung
der Lautstarkeschwerpunkte eines Horereignisses.

6.7. Lokalisation

Moglichkeit der differenzierten Wahmehmung von Schall-
quellen eines Horereignisses in bezug auf Richtung und
Entfernung relativ zum Zuhorer.

6.8. Lokalisationswinkel

Winkel, unter dem ein Zuhorer eine fiktive Schallquelle,
bezogen auf die Mittelsenkrechte der Basis (2.5.), lokali-
siert. Die Winkelangabe erfolgt - ausgehend von der

‘Mittelsenkrechten - nach links oder rechts.

)
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Fahigkeit des Gehors, bei Stereo-Wiedergabe ein Hor-
ereignis entsprechend den vorhandenen Pegel- (4.1.) und/
oder Phasendifferenzen (4.2.) zwischen den Stereo-Sig-
nalen (3.) in einem bestimmten Teil der Basis (2.5.) als
tiktive Schallquelle zu lokalisieren.

Sonderfall: Mittenlokalisation (6.10.)

6.10. Mittenlokalisation

Lokalisation eines Horereignisses als fiktive Punktschall-
quelle in der Mitte der Basis (2.5.).

0.11. Richtungsverteilung

- der fiktiven Schallquellen:

Ausgewogenheit der Verteilung der Lokalisierungsrich-
tungen der Komponenten (Teilschallquellen) eines Hor-
ereignisses.

- des Raumschalls
Verteilung des Raumschalls in Abhéngigkeit von seiner
Einfallsrichtung, mit Ausnahme diskreter Reflexionen.

7. Begriffe der stereofonen Rundfunk-
iibertragung, insbesondere bei Uber-
tragung nach dem Pilotton-Verfahren

7.1. Pilotton-Verfahren

Hilfstragermehrkanalverfahren mit Pilotsignal (7.2.) Hhir
stereofonen Hérrundfunk (1.11.).%)

2) siehe auch OIRT-Empfehlung 45 und 45-1
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7.2. Stereo-Pilotsignal

Sinussignal mit der halben Frequenz des Stereo-Hilfs-
tragers (7.3.), das iin Stereo-Multiplexsignal (7.4.) enthalten
ist.

7.3. Stereo-Hilfstrdger

Sinussignal, das bei der Bildung des Stereo-Multiplex-
signales (7.4.) mit dem S-Signal (3.6.) amplitudenmoduliert
wird.

74. Stereo-Multiplexsignal

Zusammengesetztes Signal zur gleichzeitigen Ubertragung
mehrerer Stereo-Signale (3.) iiber einen Kanal.

7.5. Stereo-Codierung

Bildung des Stereo-Multiplexsignales (7.4.) aus den Stereo-
Signalen (3.) mit Hilfe eines Stereo-Coders (7.7.).

7.6. Stereo-Decodierung

Ruckfiihrung des Stereo-Multiplexsignals (7.4.) in die ur-
springlichen Stereo-Signale (3.'

7.7 Stereo-Coder

Teil des Stereo-Senders, der aus den Stereo-Signalen (3.)
das Stereo-Multiplexsignal (7.4.) erzeugt.

7.8. Stereo-Decoder -

Teil des Stereo-Empfangers, der aus dem empfangenen
Multiplexsignal (7.4.) die Signale A (3.2.) und B (3.3
bildet.

8. Begriffe der stereofonen Tonspeicher-
technik

8.1. Stereo-Schallplatte

Schallplatte, bei der in einer spiralférmigen Rille das A-
Signal (3.2.) und das B-Signal (3.3.) als Flankenschrift-
aufzeichnung gespeichert sind.

8.2. Stereo-Schallplattenabtastsystem

Abtastsystem,dasdiebeiden Flankenschriftaufzeichnungen
einer Stereo-Schallplatte abtastet und dabei die mecha-
nische Bewegung in zwei voneinander getrennte elektrische
Signale umwandelt.

8.3. Flankenschriftaufzeichnung

Mechanische Aufzeichnungsart, bei der die Rille einer
Schallplatte durch zwei aufzuzeichnende Signale in zwei
zueinander senkrechte Richtungen aus ihrer Ruhelage aus-
gelenkt wird, wobei jede der Richtungen mit der der ra-
dialen Ebene des Aufzeichnungstragers parallelen Ebene
im Berithrungspunkt der Abtastnadel mit der Rille einen
Winkel von 45° bildet.

8.4. Stereo-Magnetkopf

Mehrspurkopf mit zwei Magnetsystemen zum gleich-
zeitigen Aufzeichnen oder Wiedergeben von Stereo-
Signalen (3.1.), wobei die Arbeitsspalte so tibereinander
angeordnet sind, daB moglichst keine Phasenditferenzen
(4.2.) zwischen den Stereo-Signalen entstehen.



